Mittelhub-Kommissionierer
1.000 kg Yale
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® Mit Yale Drehstromtechnik, CANbus- und MOSFET-KOMBI-Steuerung

@ Modelle mit fest montierter Gabel, optional mit Zusatzhub und
begehbarer Palette

® Kompakte Chassisbreiten

® Niedrige Einstiegshéhe und stoBgedédmpfte, direkt ansprechende
Hubfunktion in der hebbaren Plattform integriert flr optimalen
Bedienerkomfort und hochste Flexibilitat

® 4 Voreinstellungen von Leistungsparametern - nach individuellen
Bedienerwinschen und Einsétzen einstellbar.




Abmessungen des Kommissionierers
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VDI 2198 - Technische Daten
1.1 | Hersteller (Kurzbezeichnung) Yale Yale Yale Yale Yale Yale
1.2 | Typzeichen des Herstellers MO10E12 |MO10E12SL |MO10E17SL [MO10E32SL |MO10E17WP (MO10E32WP
5| 1.3 | Antrieb Elektro, Diesel, Treibgas Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro
.'g 1.4 | Bedienung: Hand, Geh, Stand, Sitz, Kommissionierer Kommissionierer | Kommissionierer | Kommissionierer | Kommissionierer | Kommissionierer | Kommissionierer
g 1.5 | Tragféahigkeit/Last Q (t) 1.0 1.0 1.0 1.0 0.8 0.8
2|16 Lastschwerpunktabstand ¢ (mm) 600 600 600 600 600 600
1.8 | Lastabstand (1 X (mm) 95 164 164 157 157 170
1.9 | Radstand y (mm) 1390 1390 1390 1510 1390 1510
% 2.1 | Eigengewicht kg 1600 1700 1800 1950 2000 2150
'S | 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg 350/2250 350/2350 350/2450 450/2500 350/2650 450/2700
3| 23 Achslast ohne Last vorn/hinten kg 900/700 950/750 950/850 1050/900 950/1050 | 1050/1100
o 3.1| Bereifung - Vollgummi, Polyurethan, vorn/hinten Vulkollan / Vulkollan | Vulkollan / Vulkollan | Vulkollan / Vulkollan | Vulkollan / Vulkollan | Vulkollan / Vulkollan | Vulkollan / Vulkollan
§ 3.2 | ReifengréBe, vorn 0254 x125 (0254 x 125 | 254 x 125 | 254 x 125 [ 0254 x 125 | 254 x 125
.;:‘; 3.3 | ReifengroBe, hinten 20125x94 | 0125x94 | 0125x94 | 0125x94 | 0125x 94 | 0125x 94
"q:; 3.5 | Rader, Anzahl - vorn/hinten (x = angetrieben) 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2
E 3.6 | Spurweite, vorn b1o (mm) - - - - - -
3.7 | Spurweite, hinten b11 (mm) 660 660 660 830 660 830
4.2 | Héhe Hubgerist eingefahren (Standplattform) h1 (mm) 1570 1570 2270 2280 2270 2280
4.3 | Freihub h2 (mm) - - - - - -
4.4 | Hub h3 (mm) 1020 1020 1520 3030 1520 3030
4.5 | Hohe Hubgerist ausgefahren ha (mm) 2590 2590 3790 5300 3790 5300
4.7 | Héhe (iber Schutzdach (Kabine) @ he (mm) - - 2270 2270 2270 2270
4.8 | Sitz-/Standhdhe h7 (mm) 170 170 170 170 170 170
4.11| Zusatzhub he (mm) - 690 690 690 - -
4.14| Standhohe, angehoben h12 (mm) 1190 1190 1690 3200 1690 3200
_|4.15| Hohe gesenkt @ h13 (mm) 90 90 90 90 90 90
3419 Gesamtlange () 11 (mm) 2873 2927 2927 3040 3090 3203
4.20| Gesamtlange einschlieBlich Gabelriicken () I2 (mm) 1718 1787 1787 1900 1780 1893
2/4.21| Gesamtbreite @ b1/b2 (mm) 780 780 780 950 780/1000 950/1000
@ 4.22| GabelzinkenmaBe () s/e/l (mm)|180/60/1155 | 180/60/1140 | 180/60/1140|180/60/1140 | 180/60/1140| 180/60/1140
&,5_ 4.23| Gabeltrager DIN 15173. Klasse/Form A, B — - - b - —
4.24| Gabeltragerbreite ©) b3 (mm) - 700 700 700 - -
4.25| GabelauBenabstand min./max. bs (mm) 525 560 560 560 560 560
4.27| Breite Gber Fiihrungsrollen be (mm) - - - - - -
4.31| Bodenfreiheit mit Last unter Hubgerist m1 (mm) 30 30 30 30 30 30
4.32| Bodenfreiheit Mitte Radstand mz2 (mm) 30 30 30 30 30 30
4.33| Arbeitsgangbreite bei Palette 1.000 x 1.200 mm quer | Ast (mm) 1400 1400 1400 1400 1600 1600
4.34| Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1.200 mm langs ® | Ast (mm) 1000 1000 1000 1150 1200 1200
4.35| Wenderadius Wa (mm) 1637 1637 1637 1755 1637 1755
4.42| Umsetzgangbreite bei Palette 800 x 1.200 mm langs (Wa + R + a) | Ast3(mm) 3192 3258 3258 3370 3395 3513
5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 9,5/9,8 9,5/9,8 95/9,8 95/9,8 95/9,8 95/9,8
5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,20/0,25 | 0,20/0,25 | 0,20/0,25 | 0,18/0,23 | 0,18/0,23 | 0,18/0,23
=| 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last (SL) m/s - 0,16/0.22 | 0,16/0,22 | 0,16/0,22 - -
é 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,25/0,25 | 0,25/0,25 | 0,25/0,25 | 0,25/0,25 | 0,25/0,25 | 0,25/0,25
2| 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last (SL) m/s - 0,25/0,11 | 0,25/0,11 | 0,25/0,11 - -
,‘g 5.7 | Steigfahigkeit mit/ohne Last © % 5/8 5/8 5/8 5/8 5/8 5/8
— | 5.8 | Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 5/8 5/8 5/8 5/8 5/8 5/8
5.9 | Beschleunigungszeit (10 m) mit/ohne Last (10 s 55/7,5 55/75 6/8 6/8 6/8 6/8
5.10| Betriebsbremse elektromagnetisch | elektromagnetisch | elektromagnetisch | elektromagnetisch | elektromagnetisch | elektromagnetisch
6.1 | Fahrmotor, Leistung S2 60 min kW 3 3 3 3 3 3
_| 62 Hubmotor, Leistung S3 15 % kW 3 3 3 3 3 3
% 6.3 | Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein DIN 43535 B [DIN 43535 B [DIN 43535 B | DIN 43535 B |DIN 43535 B |DIN 43535 B
E 6.4 | Batteriespannung Nennkapazitat K5 V/Ah 24/560 24/560 24/560 24/560 24/560 24/560
6.5 | Batteriegewicht kg 500-530 500-530 500-530 500-530 500-530 500-530
6.6 | Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h - - - - - -
8.1 | Art der Fahrsteuerung Mosfet Mosfet Mosfet Mosfet Mosfet Mosfet
8.8 | Schallpegel, Fahrerohr dB (A) <70 <70 <70 <70 <70 <70
(1) Modell SL: mit FEM-Gabeltrager und Gabel 80 x 30 mm, + 20 mm. (6) Modell SL: mit FEM-Gabeltrager, b3 = 800 mm
Mit FEM-Gabeltrager und Gabel 100 x 35 mm, + 25 mm. (7) Modell SL: mit FEM-Gabeltrager und Gabel 80 x 30 mm, b5 = 753
(2) Modelle mit Schutzdach: mit Hubunterbrechung montiert auf mm. Mit FEM-Gabeltrager und Gabel 100 x 35mm, b5 = 773 mm.
Schutzdach, h6 + 80 mm (8) Weitere AST-Werte verfiigbar. Dazu bitte sprechen Sie lhren Yale
(3) Modell SL: mit FEM-Gabeltrager und Gabel 80 x 30 mm, h13 = 35 Vertragshandler an.
mm. Mit FEM-Gabeltrager und Gabel 100 x 35 mm, h13 = 40 mm. (9) Werte durch Radreibung bestimmt; bei haufigen Auffahrten auf
(4) Modell SL: mit FEM-Gabeltrager, b2 = 800 mm Rampen (innerhalb 1 Stunde) den Verkaufsberater zu Rate ziehen.
(5) Modell SL: auch verfiigbar mit FEM-Gabeltrdger und Gabel 80 x 30 (10) 4 Voreinstellungen fur Beschleunigung verfugbar (Standard, weich,

mm, 600 kg @ 600 mm, 800 kg @ 500 mm, 1.000 kg @ 400 mm. Mit

FEM-Gabeltrager und Gabel 100 x 35 mm, 1000 kg @ 600 mm
verflgbar.

mittel und hart) — vom Bediener wéhlbar.




Modelle:

MO10E 12, MO10E 12-SL, MO10E 17-SL, MO10E 32-SL
MO10E 17-WP, MO10E 32-WP

Das Modell MO10E 12 bietet eine maximale
Plattform-Hubhohe von 1.200 mm. Die
Standard-Plattform ist fir den direkten
Zugang zur Palette und Last nach drei Seiten
offen. Die Gabel ist direkt an die tragenden
Boden-Baugruppe des Bedienermoduls
geschweiBt.

Die SL-Modelle mit Plattform-Hubhdhen von
1.200 mm, 1.700 mm und 3.200 mm sind mit
Paletten-Zusatzhub ausgestattet.

Die Modelle der Reihe MO10E WP haben
eine fest montierte Gabel, die direkt mit der
tragenden Boden-Baugruppe des
Bedienermoduls verschweiBt ist und
Hubhodhen von 1.700 und 3.200 mm bietet.
Das Bedienermodul ist mit klappbaren
seitlichen Schranken zur Gabel hin versehen,
womit um die Palette ein rundum
geschlossener Schutz geschaffen ist. Der
Ausstieg ist mit selbsttatigen Schranken
gesichert. Die WP-Modelle sind auBerdem
mit einem Palettenprasenz-Sensor versehen,
womit ein Hub Uber 1.200 mm ohne Palette
verhindert wird.

Bedienelemente

Die Bedienelemente sind zwischen den
Mastprofilen angeordnet. Damit ist der Zugriff
zur Ware beidseitig optimal. Die Plattform
fangt Vibrationen ab, ist stoBgedampft und
mit einem auf ihrer gesamten Fléache
ansprechenden Totmann-Schalter
ausgestattet. Damit eriibrigt sich die
frustrierende Suche nach dem
herkdbmmlichen Freigabeschalter. Der
niedrige Einstieg wirkt sich sowohl positiv auf
den Bedienerkomfort als auch auf die
Produktivitat aus.

Instrumente

Das Display ist bei allen Lichtverhaltnissen

leicht lesbar und bietet vielfaltige Anzeigen

Uber den Geréatestatus einschlieBlich

@ Lenkradstellung,

® Plattformhdhe,

® Fahr- und/oder Hub-Senk-
Geschwindigkeit,

® Fehlermeldung,

® Batteriezustand.

Weitere Informationen (iber technische

Einrichtungen und Funktionen kénnen mittels

weniger Klicks aufgerufen werden. Dazu

gehdren beispielsweise:

@ Sensortests,

® PIN-Code-Eingabe (wobei PIN-Codes fiir
maximal 5 Bediener verfligbar sind),

@ Veranderbare Héhen-Voreinstellung.

Lenkung

Teil des elektronischen Lenksystems mit

#Fly-by-Wire”-Technik bildet ein mit hoher

Effizienz arbeitender Drehstrommotor. Das

ergonomisch gestaltete Lenkrad ist mit einem

einstellbaren Lenkwiderstand ausgestattet.

=l

Yale Europe Materials Handling

Flagship House, Reading Road North,

Fleet, Hampshire GU51 4WD, GroBbritannien.

Tel: + 44 (0) 1252 770700 Fax: + 44 (0) 1252 770780
www.yale.com

Das selbsttétig auf Mittelstellung des
gelenkten Rades zuriickkehrende Lenkrad
arbeitet automatisch, und zwar bei
eingeschaltetem Gerat, wenn der Vorwarts-
Schleichgeschwindigkeitsmodus aktiviert ist,
oder mittel Drucktaster am Steuerpult.

Schleichfahrt

Die Funktion Schleichfahrt gestattet dem
Bediener das Vorwértsfahren des Gerétes
und das Heben oder Senken der Plattform
(zusammen mit der Gabel im Falle des SL-
Modells) im Nebenhergehen.

Zusatzhub (SL)

Der Zusatzhub ist an einer Platte montiert,
die am Bedienermodul angebracht ist. Diese
Schnittstelle zum Handling von Materialien
und/oder Lasten lasst sich anheben oder
absenken. Damit wird eine konstante und
angenehme Arbeitshdéhe wéhrend des
gesamten Kommissionierablaufs beibehalten,
womit der Bediener unangenehme Beuge-
und Steckbewegungen weitgehend
vermeiden kann. Zusatzhub- und -
senkbewegungen werden beidhandig
gesteuert.

Begehbare Palette (WP)

Dieses Modell mit begehbarer Palette
gestattet direkten Zugang zu Paletten bei
Héhen tber 1.200 mm. Der Zugang zur
Palette erfolgt Uber federbetatigte,
hochklappbare Schranken vom
Bedienermodul aus. Der Schutz um die
Palette ist eine robuste Metallkonstruktion.
An beiden Seiten befinden sich zwei
aufklappbare Schranken, wodurch vom
Bodenniveau aus Zugang zum gesamten
Kommissionierbereich mdglich ist. Am
Palettenende ist eine zusétzliche Griffschiene
montiert. Ein an der Gabel montierter
Palettenerkennungsschalter unterbindet das
Fahren/Heben bei einer lber 1.200 mm
angehobenen Plattformh&he mit unbeladener
Gabel. Die Seiten- und Bedienermodul-
Schranken sind miteinander verriegelt und
missen flr den Fahrbetrieb Uber dieser Hohe
verwendet werden.

Hubgertist

Das robuste Hubgerust bildet einen
integralen Teil des Chassis, wobei die
verstellbaren Lager einen gleichmaBigen
Betrieb gewahrleisten und die Toleranz
erhalten bleibt.

Antrieb

Der SEM-Fahrmotor (Nebenschlusstechnik)
ermdglicht hohe Fahrgeschwindigkeiten,
wobei zwischen beladenem und unbeladenen
Betrieb kaum Leistungsunterschiede
bestehen und gleichzeitig die
Betriebstemperaturen niedrig bleiben. Durch
den fest montierten und senkrecht
eingebauten Motor werden

q

Kabelbewegungen vermieden, was fir die
Anwender niedrigere Ausfallzeiten bedeutet.

Sowohl Antrieb als auch Hub wird mit der
elektronischen MOSFET-KOMBI-Steuerung
kontrolliert. Daraus ergibt sich eine
hervorragende Kontrolle der Leistung im
Verhéltnis zur eingesetzten Energie, der
Beschleunigung und der Ausnutzung des
regenerativen Bremsens, was bedeutende
Einsparungen im Energieverbrauch
ermdglicht. AuBerdem bieten vier
Voreinstellungen fiir Leistungsparameter
(langsam, weich, Standard und hart), welche
der Bediener auswahlen kann, bei
schwankenden Betriebs- und
Einsatzbedingungen zusétzliche Flexibilitat;
weitere Parameter kénnen durch
Servicetechniker problemlos auf den Einsatz
abgestimmt werden. Selbstdiagnose wie
auch ein thermischer Schutz gehort ebenfalls
zu den durch den Controller gebotenen
Funktionen.

Hydraulikanlage

Der Hubmotor sorgt fiir eine gleichmaBige
Leistung, wahrend die MOSFET-KOMBI-
Steuerung die proportionale Handhabung flr
Heben und Senken bei effektiven,
gleichmaBigem Anfahren und Stoppen
erméglicht. Der Olstand lasst sich im
integralen und aus durchsichtigem Kunststoff
gefertigten Hydrauliktank mit einem Blick
Uberpriifen.

Bremse

Der Motor wird bei Freigeben des
Flugelschalters automatisch abgebremst. Fir
die gesamte Baureihe wird regeneratives
Bremsen standardmaBig angeboten. Beim
Stoppen des Gerates wird automatisch eine
elektromagnetische Feststelloremse
ausgelost. Notbremsungen werden durch
leicht mit den Fingerspitzen zu bedienende
Schalter vorgenommen. Damit wird ein
spezifisches Programm zur Motor-
Notbremsung eingeschaltet, wobei
gleichzeitig die elektromagnetische Bremse
eingesetzt wird. Daraus ergeben sich
bedeutend verkirzte Bremswege. Bei
Verlassen der Plattform durch den Bediener
wird die Notbremse sofort aktiviert.

Batterien

Der MO10E besitzt eine elektrische 24 V-
Anlage, wobei Batterien mit einer Kapazitat
von 560 bis 640 Ah eingesetzt werden.

Die Batterie ist zum einfachen Wechsel zu
beiden Seiten auf Rollen montiert. Wahlweise
ist auch ein Batteriewechselgestell verfugbar.
Optionen

Viele weitere Optionen sind verflgbar. Fir
nahere Einzelheiten dariiber wenden Sie sich
bitte an lhren nachsten Yale Vertragshandler.

Sicherheit: Das Fahrzeug entspricht der gtiltigen
EU-Richtlinie C€ fur Flurférderzeuge.
Technische Anderungen vorbehalten.

Yale ist ein eingetragenes Warenzeichen.
Publikationsnummer: 258985567 Rev.02  Gedruckt in GroBbritannien.
(120350/769HG) DE

Der abgebildete Kommissionierer enthalt Sonderausstattungen



